DANE TECHNICZNE

SILOWNIK
LA36

Wiasciwosci:

e Silnik 12, 24 lub 36 V DC z magnesem trwafym

e Sita: od 500 N do 10000 N w zaleznosci od przetozenia
przektadni i skoku wrzeciona

e Sitownik 10000 N jest dostepny tylko z elektrycznym
wytqgczaniem w potozeniu kraricowym

e Sitownik 10000 N jest dostepny jako sifownik pchajqcy
lub ciggngcy

e Maks. predkos¢: do 160 mm/s w zaleznosci od
obciqgzenia i skoku wrzeciona

e Wytrzymata aluminiowa obudowa do
pracy w trudnych warunkach

e Wydajne wrzeciono z gwintem -
napedowym trapezowym A

e Stopieri szczelnosci: IP66 do eksploatacji na zewnqtrz
(dynamiczna); dodatkowo sitownik moze by¢ myty pod
cisnieniem (IP69K - statyczna)

e Korba do recznej obstugi

e Ochrona przed przecigzeniem mechanicznym w postaci
sprzegta poslizgowego (z regulacjq w zakresie 1,2 - 1,5 x
maksymalne obcigzenie)

e Zintegrowany hamulec, wysoka zdolnos¢ do
samoblokowania

e Luz osiowy — maks. 2 mm

e Nieobrotowy otwdr trzpienia (ustawienie 0-90°)

e Tylny uchwyt mocujgcy mocowany obrotowo w odstepach
co 30°

® Poziom hatasu: 73 dB (A) zgodnie z metodq pomiarowq
DS/EN 1SO 8746, sitownik nieobciqzony

Opcje:

e Wbudowane wytqczniki kraricowe

e Regulowane czujniki magnetyczne sygnatu wytqcznikow
kraricowych (kod nr 1017031)

e Czujnik Halla z sygnatem A/B

e Potencjometr o petnym zakresie regulacji dla skoku o
dtugosci 333 mm ze skokiem wrzeciona 8 mm; 500 mm
ze skokiem wrzeciona 12 mm i 833 mm ze skokiem
wrzeciona 20 mm

e Wybdr tylnych uchwytéw mocujqcych i otwordw trzpienia

e Wymienne kable o réznych dtugosciach

e Zerowane zabezpieczenie cieplne

Zasady uzytkowania:

o Cykl pracy przy obcigzeniu maks. 20% (d¥. skoku do 600 mm;
dla dtugosci skoku 601-999 mm maks. cykl pracy wynosi
15%) w temperaturze otoczenia 25°C

e Temperatura otoczenia: od -30°C do +65°C; petna
wydajnos¢ w temp. od 5 do 40°C

TECHLINE

IMPROVING FLEXIBILITY

Sitownik LA36 zostat stworzony do pracy w trudnych
warunkach. To nasz najmocniejszy sitownik — nadaje sie
do eksploatacji nawet w skrajnie trudnych warunkach.
Sitownik doskonale nadaje sie do stosowania w pojazdach
pracujacych w terenie, np. maszynach rolniczych i
budowlanych.

LINAK 53

WE IMPROVE YOUR LIFE




Specyfikacja techniczna
LA36 z silnikiem 12V

Numer katalogowy Pchanie | Ciggniecie *Blokada *Blokada samoczynna Skok Predkos¢ Standardowe dtugosci Typowe natezenie
maks. maks. samoczynna maks. maks. (ciggniecie) (mm/obr. | typowa (mm/s) skoku (mm) w (A)
(N) (N) (pchanie) (N) (N) wrzeciona) Obciazenie odstepach co 50 mm 12V
brak  petne Bez Petne
obcigzenia  obcigzenie
362CXXXXXXXXXXX 10000 10000 13000 13000 8 11 7 100 - 999* 4.5 22
363AXXXXXXXXXXX 2600 2600 3400 3400 12 40.7 30.6 100 - 999 4.5 21
363BXXXXXXXXXXX 4500 4500 5800 5800 12 231 17.8 100 - 999* 4.5 20.7
363CXXXXXXXXXXX 6800 6800 8800 8800 12 15.5 1.9 100 - 999* 4.5 21
365 AXXXXXXXXXXX 1700 1700 2200 2200 20 68 52 100 - 999 4.5 22
365FXXXXXXXXXXX 500%* 500%* 1000 1000 20 160 135 100 - 999 4.5 20
LA36 z silnikiem 24V
Numer katalogowy Pchanie | Ciggniecie *Blokada *Blokada samoczynna Skok Predkos¢ Standardowe dtugosci Typowe natezenie
maks. maks. samoczynna maks. maks. (ciggniecie) (mm/obr. | typowa (mm/s) skoku (mm) w (A)
(N) (N) (pchanie) (N) (N) wrzeciona) Obcigzenie odstepach co 50 mm 24V
brak  petne Bez Petne
obciazenia  obcigzenie
362CXXXXXXXXXXX 10000 10000 13000 13000 8 1A 7 100 - 999* Nietestowane
363AXXXXXXXXXXX 2600 2600 3400 3400 12 41 323 100-999 24 104
363BXXXXXXXXXXX 4500 4500 5800 5800 12 233 18.9 100 - 999* 24 10.2
363CXXXXXXXXXXX 6800 6800 8800 8800 12 15.7 12.7 100 - 999* 24 10.3
365 AXXXXXXXXXXX 1700 1700 2200 2200 20 68 52 100-999 24 10.3
365FXXXXXXXXXXX 500%* 500%* 1000 1000 20 160 135 100-999 24 10.0
LA36 z silnikiem 36V
Numer katalogowy Pchanie | Ciggniecie *Blokada *Blokada samoczynna Skok Predkos¢ Standardowe dtugosci Typowe natezenie
maks. maks. samoczynna maks. maks. (ciggniecie) (mm/obr. typowa (mm/s) skoku (mm) w (A)
(N) (N) (pchanie) (N) (N) wrzeciona) Obciazenie odstepach co 50 mm 36V
brak  petne Bez Petne
obcigzenia obcigzenie
362CXXXXXXXXXXX 10000 10000 13000 13000 8 1 7 100 - 999* Nietestowane
363 AXXXXXXXXXXX 2600 2600 3400 3400 12 41 335 100 -999 20 8.0
363BXXXXXXXXXXX 4500 4500 5800 5800 12 233 19.1 100 - 999* 20 8.0
363CXXXXXXXXXXX 6800 6800 8800 8800 12 15.7 12.8 100 - 999* 2.0 8.0
365 AXXXXXXXXXXX 1700 1700 2200 2200 20 68 52 100 - 999 20 8.0
365FXXXXXXXXXXX 500** 500%* 1000 1000 20 160 135 100 - 999 2.0 8.0

* Dla petnych obcigzen dtugos¢ skoku jest mniejsza (patrz,LA36: obcigzenie w zaleznosci od dtugosci skoku” na stronie 2.
** Uwaga: maksymalnie obcigzony sitownik wymaga ptynnego uruchamiania, tak aby w jego trakcie nie doszto do poslizgu sprzegta (patrz wykresy).
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LA36

Przyktadowe zaméwienie:
36 3 A11+00

A 20
-I: Kabel:

L Stopien IP:

L Typsilnika:

Dt. skoku:

Sprzezenie
zwrotne:

Zatrzymanie w
potozeniu
kranicowym:

Nakretka
bezpieczenstwa:

Otwor trzpienia:

Tylny uchwyt

mocujacy:

Przektadnia:

Typ wrzeciona:

Typ sitownika:

0 = brak kabla

1 =kabel zasilajacy o dt. 1,5m

2 = kabel zasilajacy o dt. 5 m

3 = kabel zasilajacy o dt. 0,2 m ze zlgczem AMP

4 = kabel zasilajacy o dt. 1,5 m i sygnatowy o dt. 1,5

5 = kabel zasilajacy i sygnatowy, oba o dt. 5 m

6 = kabel rozgateziony zasilania i sygnatowy o dt. 1,5 m

2 = standard (IP66)

A =12V DC ze sprzegtem
B =24V DC ze sprzegtem
C=36VDC ze sprzegtem

XXX =mm Wrzeciono z gwintem trapezowym
100, 150...0,999 mm

0 = standard (brak sprzezenia zwrotnego)
H = czujnik Halla
P = potencjometr (nie dotyczy CS36)

0 = bez wylacznikéw krancowych (nie dotyczy wrzeciona 2i A)

1 =z wylgcznikami kranicowymi

2 =z wytacznikami kraricowymi i sygnatami w potozeniu krancowym
3=CS36

4 = (CS36 z sygnatami w potozeniu kraricowym

5 =z bezpotencjatowymi wytacznikami krancowymi

+ = bez nakretki bezpieczenstwa - standard
S =z nakretka bezpieczenstwa - tylko w przypadku pchania

0 =M20 X 1 zfacze zenskie

1 = otwér 12,9 mm dla sworznia 1/2"

2 = otw6r ©12,2 mm dla sworznia 12 mm
3=M12X 1,75 zlacze meskie

4=M16 X 1,5 zlacze meskie

5 =otwor @ 12,2 ze szczeling (jak w LA34)

0=M20 X 1 ztacze zenskie

1 = otwdr 12,9 mm dla sworznia 1/2"

2 = otwor ©12,9 mm, obrécony o 90°, dla sworznia 1/2"

3 = otwor 12,2 mm dla sworznia 12 mm

4 = otwér 12,2 mm, obrécony o 90°, dla sworznia 12 mm
5=M12X 1,75 zlacze meskie

6 =M16 X 1,5 ztacze meskie

7 = otwor o 12,2 ze szczeling (jak w LA34)

8 = otwor @ 12,2 ze szczeling (jak w LA34), obrécony o 90°

Skok8 mm Skok 12mm Skok 20 mm

A = przetozenie przekfadni 1:18 brak 2600 N 1700 N
B = przetozenie przektadni 1:31 brak 4500 N brak
C = przetozenie przektadni 1:46 10000 N 6800 N brak
F = przetozenie przektadni 1:7 brak brak 500N

2 = wrzeciono z dwukrotnym gwintem trapezowym (skok 8 mm)

3 = wrzeciono z trzykrotnym gwintem trapezowym (skok 12 mm)

5 = wrzeciono z pieciokrotnym gwintem trapezowym (skok 20 mm)

A =2 + regulowane wytgczniki kraricowe z kontaktronem (na tubie zewnetrznej)
C =3 + regulowane wylaczniki kraricowe z kontaktronem (na tubie zewnetrznej)
E =5 + regulowane wytaczniki krancowe z kontaktronem (na tubie zewnetrznej)

36=LA36



Wymiary LA36:

I

a’i"\
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Dla Dt. SKOKU <= 300 = wymiar zabudowy: 200 + DEUGOSC SKOKU

Dla Dt. SKOKU > 300 = wymiar zabudowy: 250 = DEUGOSC SKOKU

02= obrécony o0 90°
01= Standard

LA36 ze zlgczem:

\i%\m

Dla Dt. SKOKU <=300 = wymiar zabudowy: 188 + DEUGOSC SKOKU
Dla Dt. SKOKU >300 = wymiar zabudowy: 238 + DEUGOSC SKOKU

Ztacze - numer czesci: 0361016 10361128

LA36: obcigzenie w zaleznosci od dtugosci skoku

N)

< 10000
(8 mm)

6800
(12 mm)

(1‘21?%0) Uwaga: Dla LA36 500 - 1700 N skok wrzeciona to 20 mm
Dla LA36 2600 - 6 800 N skok wrzeciona to 12 mm
(1%(?“%0) Dla LA36 500 - 10 000 N skok wrzeciona to 8 mm

iagniecie

1700
(20 mm)

Obcigzenie - pchaniei c

500
(20 mm)

0 200 400 600 800 1000

Dhugosc skoku (mm)

"_ W aplikacjach wykorzystujacych tylko pchanie skok ograniczony jest do 999 mm a obcigzenie do 10.000N.
Uchwyt trzpienia mozna obréci¢ w zakresie 0-90 stopni.



Schemat potaczen: Schemat potaczen:
Dla 36xxxx+0H/Pxxxxxx i 36xxxX+1H/PXXXXXX Dla 36xxxx+30xxxB20, 36xxxx+3HxxxB20 i 36xxxx+40xxxB20

a a

[ |PcB: 00LA3BMHP-X-X brazowy + [ | PCB: 00CS36-X-0 brazowy +
i Lkoniec ] { koniec o
zasilanie silnika +/- (wyj./wej.) 12V/24V/36V ,1_@_‘,] zasilanie silnika 24V/36V
niebieski _ i i ) niebieski -
czerwony zasilanie +12V do 36V czerwony zasilanie +12V do 24V

czujnik Halla A lW\iH le

why  J1L czujnik Halla A soty 1L (WELwykkranc)

czujnik Halla A

zielony TL caynikralias

silony | L (W¥Lwyk kraric)
5K8,
10 biat budzenie +10V bial WYJ.
iaty wal ity
L ) L
K fioletowy 0-10V z wyjscia I fioletowy WEJ.
10K
0 czarny masa czarmy masa
Schemat potaczen: Schemat potaczen:
Dla 36xxxx+2HXXXXXX Dla 36xxxx+ 2PXXXXXX i 36XXXX+20XXXXXX
[ [PCB: 00LA36WHE-X-X brazowy + [ | PCB: 00LA3BWPE-C-X brazowy +
zasilanie silnika +/- (wyj./wej.) 12V/24V/36V zasilanie silnika +/- (wyj./wej.) 12V/24V/36V
niebieski _ niebieski -
czerwony zasilanie +12V do 36V
10 czerwony zasilanie +12V do 36V
Kt
Pl ' 20ty WEJ. wyt kraric.
it '
10 wy  [T1 czujnik Halla A zielony WYL, wyt kraric.
SK(Q 10 zielon) czujnik Halla B
s 0 b'\aty wzbudzenie +10V
End
5K8, out
L biaty WYJ. wyt kranic. o
End T
N S 1K fioletowy 0-10V z wyjscia
4 10K | [T
10 fioletowy WEJ. wyt. kraric.
0
5K6 g]sxs czamy nasa czamy masa

Schemat potaczen:
Dla 36xXxXXXX50XXXXXX

PCB: 10LA36WOD1-X-X \_brazowy +
L zasilanie silnika +/- (wyj./wej.) 12V/24V/36V
niebieski -
czamy NO
WYJ. SW2
czerwony NC
bialy c
fioletowy NO
1 WEJ. SW2
26kt NC
Zielony C

Uwaga: Jezeli dostepny ma by¢ sygnat z wylacznikéw kraricowych, nalezy podtaczy¢ przewody brazowy i niebieski.



Specyfikacje wejsc¢/wyjsc: Zasilanie - silnik

Funkcja

Specyfikacje

Komentarz

Zasilanie

Napiecie wejsciowe

12VDC, + 20%
24VDC, +10%
36 VDC, + 10%

Wymiary kabla: 2 x 2,5mm?
(2 x AWG14) dla wszystkich napiec.

Cykl pracy

20% przy maks. obcigzeniu

Temperatura otoczenia 25°C

NateZenie wejsciowe

2-21 A w zaleznosci od obcigZzenia i napigcia (patrz wykresy)

taczenie

Rozktadanie:
Brazowy potaczony z plusem
Niebieski potaczony z minusem

Sktadanie:
Brazowy potaczony z minusem
Niebieski potaczony z plusem

Kierunek pracy sitownika mozna kontrolowac za pomocg
przetacznika z wytaczeniem w potozeniu srodkowym

Sygnat zwrotny pozycjonowania - potencjometr

Uwaga: Sitowniki z szybka przektadnia (500N-LA365F) wymagajg ptynnego uruchamiania, tak aby w jego trakcie nie doszto do poslizgu sprzegta.

Funkcja

Specyfikacje

Komentarz

Pozycjonowanie bezwzgledne

Potencjometr

Zakres 0- 10 kQ A 5%, 10 obrotow

Typ: 3540 Wirewound

o skoku 8 mm

Zakres wyjs¢ dla wrzecion

0 kQ = dt. skoku 0 mm
10 kQ = dt. skoku 333 mm

Ten sam dla wszystkich modeli LA36 8 mm.
np. d. skoku 166,6 mm =5 kQ

o skoku 12 mm

Zakres wyjsc¢ dla wrzecion

0 kQ = dt. skoku 0 mm
10 kQ = dt. skoku 500 mm

Ten sam dla wszystkich modeli LA36 12 mm
np. d. skoku 250 mm =5 kQ

o skoku 20 mm

Zakres wyjsc¢ dla wrzecion

0 kQ = dt. skoku 0 mm
10 kQ = dt. skoku 833 mm

Ten sam dla wszystkich modeli LA36 20 mm
np. dt. skoku 416,5 mm =5 kQ

Liniowo$¢

+0.25%

Zabezpieczenie wyjs¢

Rezystor ochronny 1 kQ

Podtaczenie

Wspdlne - = czarny
Wzbudzenie +10V = biaty
0 =10V z wyjscia = fioletowy

+10V lub inna wartos¢

Uwaga: Potencjometr nie jest dostepny w wariantach z szybka przekfadnia (LA365F) -500N.

Sygnat zwrotny pozycjonowania - czujniki Halla

Funkcja

Specyfikacje

Komentarz

Pozycjonowanie
wzgledne

Opis sygnatu

Mozliwos¢ zastosowania do wyboru kierunku i pozycjonowania

Napiecie wejsciowe

12-36VDC

Wymiary kabla: 6 x 0,5 mm? (6 x AWG20) dla wszystkich napie¢

Napiecie wyjsciowe

Zawsze jednakowe napiecie wejsciowe
Uwaga: maks. napiecie wyjsciowe 24V DC

Odstep (odlegtos¢, jaka
pokonuje trzpien w
czasie jednego cyklu)

10000 N: sitownik = 0,124138 mm na cykl
6800 N: sitownik = 0,165517 mm na cykl
4500 N: sitownik = 0,253846 mm na cyk!
2600 N: sitownik = 0,432558 mm na cykl
1700 N: sitownik = 0,72093 mm na cykl

Przesunigcie na jeden impuls czujnika Halla:
Sitownik 10000 N = 0,496551 mm na impuls
Sitownik 6800 N = 0,662068 mm na impuls
Sitownik 4500 N = 1,015384 mm na impuls
Sitownik 2600 N = 1,730232 mm na impuls
Sitownik 1700 N = 2,88372 mm na impuls

Sygnat czujnika Halla jest generowany podczas pracy przektadni sitownika

Sygnat ten moze by¢ przekazywany do sterownika programowalnego.

Powstajacy w sterowniku sygnat kwadraturowy (ryc. 1) moze by¢ wykorzystany

do zapisywania kierunku pracy i potozenia trzpienia

Czestotliwos¢

Czestotliwos¢ sygnatu A (podobnie jak sygnatu B) wynosi 14 - 26 Hz w
zaleznosci od obcigzenia

Niska czestotliwos¢ przy duzym obcigzeniu
Wyzsza czestotliwos¢ przy braku obcigzenia

Pobér pradu

15 mA

Takze w przypadku, gdy sitownik nie pracuje

Zdolnos¢ przefaczania

40 mA, maks. na kanat

Maks. 680 nF

taczenie Zasilanie = czerwony
Hall A = zotty
Hall B = zielony
Wspdlne - = czarny
Wejscie do PLC
Hall A I_I
Hall B
Schemat:

Sygnat kwadraturowy Reprezentuje kierunek i potozenie.

—>| |<— Cykl

Ryc. 1
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Otwor trzpienia Opdja dla tylnego uchwytu mocujacego Otwor trzpienia Opgja dla tylnego uchwytu mocujacego
40"Rycinanr: 0361016 40" Rycina nr: 0361128 ,1"Rycina nr: 0361018-B ,112"Rycina nr: 0361129
@12.9£0. 1 -
26.940. 1 46.540. 1 %
n{ 8.3 /% = 27.9 <
- E ; z
4 v 1 ‘
B ~ ]
2 926,940 1 1.540.15 ;r B
b - T @12.940. 1
ﬁ M20x1 66 R W 7 13£0.2
) M
" o o) ) /](
B! E 940 | 13.540.15 \JL
%——% S g |
4 | el 41.540.15
b 3 =
Otwor trzpienia Opcja dla tylnego uchwytu mocujacego Otwdr trzpienia Opcja dla tylnego uchwytu mocujacego
»2"Rycina nr: 0361109-B ,314"Rycinanr:0361119 »3"Rycina nr: 0361224 »5"Rycina nr: 0361126
41.540.15 12 2201 39 540 3
8.5£0. 1
3 - N | =
5 v 23
Y T
B12.2£0.1 7 27.9 ©
< 2540.2_| < <
J 46.540. | o
13.54£0.15 - .
2 - 43.640.2 | & =
~ —— =l =
/ o o
E =
@ 4?@ L]
1340.2
9+0. |
Otwor trzpienia Opdja dla tylnego uchwytu mocujacego Otwor trzpienia Opcja dla tylnego uchwytu mocujacego
#A4"Rycinanr: 0361135 46" Rycina nr: 0361247 »5"Rycina nr: 0361138 ,718"Rycina nr: 0361140
41.540.15 =]
38.5+0.3_ o | 46.540. | <
. N\, 13.540.15 - - J
24401 = S ) -
20401 © © fF
= ° &) N
—
3 - fc\Z N
BN e SECTION A-A
pS, w ~
0540.2 | - o~ 1340, B12.240.1
» ) =< IS
<©
< 43,6407 L 1.540.
440 | = _ 21.5+0.2
8.540. 1 3 —
!
o T
7 . 7
© ©
Ustawienie tylnego uchwytu mocujacego
Standardowo 0° 60° 90° 120° 150°




Dostepne obwody (kod LINAK 1017031):

415A3 Typy obwodu:

Kod potaczenia Vv

Kod kabla 108 B B(1) 4
Typ obwodu B <H|:?Np gﬁg
Kontakt N.O.

taczenie PNP

Wskaznik LED

Napiecie VvV DC 5..30

Napiecie V AC 5..30

Maks. spadek napiecia Vv 0.1

Moc maks. w 10

Natezenie maks. mA 50

Warystor Vv -

Rozmiar kabla mm? 3x0,14

Powtoka PVC

Korba reczna

Korba reczna moze by¢ wykorzystywana w przypadku awarii zasilania.

Zanim mozliwe bedzie wtozenie klucza imbusowego i uzycie korby recznej, nalezy odkrecic¢

zaslepke gniazda imbusowego.

Moment obrotowy korby recznej: Maks. 16 Nm (przy maksymalnym obciagzeniu)

Przemieszczenie trzpienia na obrét

Uwaga:

l'l:a

Przektadnia A= 10,5 mm

PrzektadniaB= 6,0 mm
PrzektadniaC= 4,0 mm
Przektadnia F = 27 mm Klucz imbusowy 6 mm

 Podczas recznej obstugi sitownika zasilanie musi pozostawac odfgczone.
+ Korba reczna powinna by¢ obstugiwana recznie lub mechanicznie przy zachowaniu szczegélnej ostroznosci.
W przeciwnym razie moze dojs¢ do przeciazenia i w efekcie do uszkodzenia sitownika.

Sitowniki LA36 sa testowane zgodnie z ponizszymi standardami:

Test Specyfikacja:

Komentarz:

Niska temperatura EN60068-2-1 (Ab)

EN60068-2-1 (Ad)

Magazynowanie w niskiej temperaturze: -40°C
Eksploatacja w niskiej temperaturze: -30°

EN60068-2-2 (Bb)
EN60068-2-2 (Bd)

Wysoka temperatura,
niska wilgotnos¢

Magazynowanie w wysokiej temperaturze: +90°C
Eksploatacja w wysokiej temperaturze: +60°C

Skoki temperatury EN60068-2-14 (Na)

Gwattowna zmiana temperatury: +100°C do -30°C

Wysoka temperatura,
wysoka wilgotnos¢

EN60068-2-30 (Db)

EN60068-2-3 (Ca)

Wysoka temperatura przy duzej wilgotnosci, cyklicznie: Wilgotno$¢ wzgledna: 93 - 98 %
Wysoka +55°C, niska +25°C
Wilgotnos¢ wzgledna: 93 - 95 %
+40°C £ 2°C

Wysoka temperatura przy duzej wilgotnosci, stale:

Mgta solna

EN60068-2-52 (Kb)

Mgta solna: 500 godzin z okresami rozpylania + zatrzymywanie wilgoci

Stopnie szczelnosci

EN60529-1P66

IP6X — pyt: pytoszczelnosé
IPX6 — woda: wnikanie wody w ilo$ciach nie powodujacych uszkodzen

Substancje chemiczne

BS7691/96 w godzinach

Odpornos¢ na: olej napedowy, olej hydrauliczny, glikol etylenowy, azotan mocznika, osad wapienny, nawozy sztuczne
zawierajace azot, fosfor i potas

Spadek swobodny Spadek swobodny na dowolna strone: 0,4 m na stal

Wibracje EN60068-2-36 (Fdb) Wibracje nieregularne: krétkotrwate 6,29 g RMS (Srednia kwadratowa)
Dtugotrwate 7,21 g RMS

EN60068-2-6 (Fc) Wibracje sinusoidalne: Czestotliwo$¢ 5 - 25 Hz, amplituda = 3,3 mm pp

Czestotliwosc 25 - 200 Hz, przyspieszenie 4 g

Uderzenia EN60068-2-29 (Eb) Uderzenia: 40 g przez 6 ms. 3000 uderzen

Wstrzasy EN60068-2-27 (Ea) Wstrzasy: 100 g przez 6 ms

Zasilanie ASAE EP455 (1990) Napiecia robocze: +10V - + 16V

Przepiecie +26(V) / 5 min:

Odpornos¢ na wysokie EN61000-6-2 30V/m przy 26 MHz - 1000 MHz; 80% 1 kHz

czestotliwosci

Emisja EN61000-6-4 Wszystkie wartoéci mieszcza sie w wartosciach dopuszczalnych okreslonych w standardach emisji
Izolacja 500V AC/25-100 Hz przez 1 min

Transjenty wywotywane 1SO 7637 Test spadkéw obcigzenia moze by¢ wykonywany tylko z podtaczonym silnikiem

przez pojazdy
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Warunki Uzytkowania

Za okreélenie przydatnosci produktéw firmy LINAK do konkretnych zastosowan odpowiada uzytkownik.
Firma LINAK dotozyta wszelkich staran, aby dostarczy¢ doktadne i aktualne informacje o swoich produktach.
Z uwagi na ciagly rozwdj produkty firmy LINAK ulegaja czestym zmianom, co odbywa sie bez
wczesniejszego zawiadomienia. Z tego powodu firma LINAK nie moze zagwarantowac, ze powyzsze

informacje sa prawdziwe i aktualne.

Firma LINAK doktada wszelkich staran, aby realizowac wszystkie zaméwienia. Niemniej z tych samych

powodéw, ktére podano wyzej, nie moze zagwarantowac petnej d

$ci kazdego z wymienionych

produktow. Z tego wzgledu firma LINAK zastrzega sobie prawo do wstrzymania sprzedazy niektorych
produktéw, zamieszczonych na stronie internetowej lub w katalogach i innych wydanych przez siebie

materiatach.

Calosé sprzedazy podiega standardowym warunkom sprzedazy i dostaw firmy LINAK. W celu uzyskania

kopii powyzszego dokumentu, prosimy o kontakt z firma LINAK.



